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w Dziedzinie Zawodowej Robotyka
Nowoczesne szkolenia

> to nowoczesny osrodek szkoleniowy w Dziedzinie Zawodowej
oferujgcy praktyczne zajecia
Q Zespot sakot Robotyka
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na robotach przemystowych
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rozwoj kompetencji przysztosci.
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Szkolenie 1

Obstuga i programowanie autonomicznych
robotéw AMR

Czas trwania: 30 godzin

Szkolenie przygotowuje do obstugi i programowania
autonomicznych robotéw AMR, ktére samodzielnie
poruszaja sie po zaktadzie, przewoza materiaty

i wspierajg operatoréw.

Uczestnicy poznaja architekture systeméw AMR,
konfiguracje czujnikéw i systeméw nawigacji, planowanie
tras oraz integracje robotéw z systemami zarzadzania
magazynem (WMS, MES, ERP).

Zajecia prowadzone sg z wykorzystaniem robota MiR250
- kompaktowego, szybkiego i bezpiecznego robota
mobilnego o udzwigu 250 kg, przystosowanego do pracy
w dynamicznych srodowiskach przemystowych.

Dzieki praktycznym ¢wiczeniom uczestnicy naucza
sie konfigurowacé robota, diagnozowac btedy
i optymalizowa¢ procesy transportowe.

Efekt szkolenia:

Uczestnik potrafi, samodzielnie uruchomig,
zaprogramowac i obstugiwac robota AMR
w srodowisku przemystowym.

Po ukonczeniu kursu uczestnik otrzymuje
Branzowy certyfikat umiejetnosci.
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Szkolenie 2

Programowanie robota przemystowego

Czas trwania: 30 godzin

Szkolenie przeznaczone dla osdéb, ktére chcg zdobyé
praktyczne umiejetnosci programowania robotéw stosowanych
w automatyzacji produkcji — m.in. w procesach montazu,
paletyzacji, spawania i przenoszenia.

Uczestnicy poznajg budowe i zasady dziatania robotéw,
struktury programoéw, jezykéw programowania, konfiguraciji
chwytakow oraz integracji z urzadzeniami peryferyjnymi.
W trakcie zajec¢ pracuja z robotami: Fanuc ER-4iA oraz
KUKA KR 4 R600 — kompaktowymi, precyzyjnymi i w petni
przemystowymi jednostkami, ktére umozliwiajg nauke

w realistycznych warunkach.

Zajecia tacza teorie z praktyka: od tworzenia programéw
ruchu po analize bezpieczenstwa i diagnostyke btedow.

Efekt szkolenia:

Uczestnik potrafi tworzy¢ i modyfikowac
programy robotow przemystowych,
dostosowujac je do konkretnych

zadan produkcyjnych.

Po ukonczeniu kursu uczestnik otrzymuje
Branzowy certyfikat umiejetnosci.
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Szkolenie 3

Programowanie cobotow

Czas trwania: 30 godzin

Nowoczesne zaktady coraz czesciej korzystajg z robotéow
wspotpracujgcych — cobotow, ktére moga bezpiecznie
dziata¢ obok cztowieka.

Szkolenie wprowadza w $wiat programowania cobotow

i pokazuje, jak tworzy¢ aplikacje, ktére automatyzuja
lekkie prace montazowe, pakowanie czy kontrole jakosci.
Uczestnicy poznajg obstuge, konfiguracje

i programowanie cobota Rokae xMate SR-3, zasady
bezpieczenstwa oraz integracje z czujnikami

i systemami wizyjnymi.

Dzieki zajeciom praktycznym uczestnicy zdobywaja
realne doswiadczenie w projektowaniu i wdrazaniu
aplikacji w przemysle.

Efekt szkolenia:

Uczestnik potrafi zaprogramowac
i skonfigurowaé cobota do pracy w zaktadzie
oraz integrowac go z innymi urzgdzeniami.

Po ukonczeniu kursu uczestnik otrzymuje
Branzowy certyfikat umiejetnosci.
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